SOPLANTES Y DEPRESORES DE EMBOLOS ROTATIVOS
e Series MVBL y MVBL-V
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SOPLANTES Y DEPRESORES DE EMBOLOS ROTATIVOS

Principio de
funcionamiento

Las mdquinas de desplazamiento positivo MARPA®
funcionan segtn el demostrado sistema roots. Dos ro-
tores trilobulares, montados en paralelo, giran coordina-
dos en sentidos opuestos en el interior de una cdmara.

El medio a bombear queda atrapado en los espacios en-
tre los I6bulos y la cdmara y es vehiculado, por me-
dio del movimiento rotativo de los rotores, a través
de la cdmara hacia el escape donde es descargado.

El
do

de
dos

rotores
engranajes

los

sincronismo
mediante

eS  genera-
helicoidales.

Notas técnicas para la construccion del cuerpo de la maquina

Los estatores, rotores, fondos y tapas estan fabricados
integramente en fundicion gris. Para el modelo MVBL
175, las tapas son de aleacion de aluminio para aumen-
tar la efectividad del enfriamiento del aceite lubricante;
Los rotores estan enchavetados sobre ejes de acero.
El engranaje de sincronismo consta de dos rue-
das helicoidales, de perfil envolvente, de acero alea-
do, con superficie dentada cementada y rectificada;

La estanqueidad a los gases en los ejes del rotor
estd asegurada por juntas laberinticas y segmentos
La lubricacién de los cojinetes y el sincronis-
mo se salpican con aceite mediante discos espar-
cidores de aceite montados en los ejes del rotor

Plato lateral

Estator

Discos esparcidores
de aceite

Anillo de sellado

Eje

Engranaje

Rodamiento

aceite

Rotor trilobular
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SOPLANTES DE EMBOLOS ROTATIVOS - Series MVBL

Caracteristicas técnicas y de construccion

Grupo estandar

te sobre el que estd montado el motor eléctrico
Las unidades estandar se completan con
valvula de sobrepresion, vdlvula de re-
tencion, soportes antivibracion, mangueras
flexibles de entrada y salida y carcasa pro-

Los soplantes de émbolos rota-
tivos MARPA® se suministran
normalmente completos con un
silenciador de descarga integra-
do en la base de soporte y un
filtro-silenciador de aspiracion;
La transmision de movimiento entre
la maquina y el motor eléctrico se
realiza mediante correas y poleas;
el tensado de las correas es au-
tomdtico gracias al carro basculan-

tectora de la transmision
El' mandmetro e indicador
de obstruccién del filtro es-
tdn disponibles bajo pedido

Grupos insonorizados

Los grupos soplantes, se pueden  suminis-
trar  completos con cabina de insonorizacion
Las cabinas tienen su propia base, sobre la que se
fija el grupo estdndar, y se completan con ventila-
dor de extraccién de aire, mandmetro e indicador
de obstruccién del filtro para un rdpido control de
las condiciones de funcionamiento de la maquina;
Ejecucion de acuerdo con la directiva 2014/34/UE (ATEX)

También estan disponibles unidades estandar e in-
sonorizadas para aire en ejecucion para Zona 2 y
22 de la Directiva Europea 2014/34 / UE (ATEX)
Termometros, presostatos y termostatos estan dis-
ponibles bajo pedido y los grupos pueden equiparse con un
sistema de carga y descarga rdpida de aceite lubricante.

Ejecucion de acuerdo con la
directiva 2014/34/UE (ATEX)

" D

e e También estan disponibles unidades estandar e in-

QAR

sonorizadas para aire en ejecucion para Zona 2 y 22
de la Directiva Europea 2014/34 / UE (ATEX)
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Sistema integrado de carga y descarga de aceite de las camaras de lu-
bricacion de maquinas insonorizadas (opcional)

Las unidades insonorizadas
pueden equiparse con un circuito
de carga y descarga de aceite lu-
bricante de cojinetes y engra-
najes sincronizados que permite:

Simplificaryagilizarconsiderable-
mente las operaciones necesarias;
Mantener bajo control el niv-
el de aceite en las cdmaras
del cuerpo de la maquina sin
necesidad de retirar los pane-
les insonorizados de la cabina.

Aplicaciones y ventajas

Los soplantes de émbolos rotati-  Durante el funcionamiento de los soplantes no hay contacto entre los émbo-
vos MARPA se utilizan en todas los. Por lo tanto, no hay friccion entre los I6bulos y entre los I6bulos y el esta-
aquellas aplicaciones donde se re-  tor. No es necesaria ninguna lubricacién de las cdmaras por las que se trans-
quieren caudales superiores a las  porta el gas, que, por tanto, queda totalmente libre de aceite lubricante.
de las maquinas de canal lateral y
hasta 4.200 m3/h, con presiones
de entrega hasta 1000 mbar.
Las aplicaciones mds comunes son:

Insuflacion de aire en los tanques
de oxidacion de plantas de trata-
miento de aguas residuales.
Transporte neumatico.

Soplado de aire en suelos con-
taminados para estimular la
hiodegradacion ( Bio-propagacion
0 Bioventilacidn)

Directivas Europeas

Los soplantes de I6bulos rotativos MARPA  cumplen con las normas  genera-
les exigidas por las Directivas europeas 2006/42 (Maquinas), 2014/35 (Baja ten-
sion), 2014/30 (Compatibilidad electromagnética) y las normas armonizadas aplicables.
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DIMENSIONES

Soplante a eje libre

MVBL 40 BS - 50 BS - 65 BS -70 BS - 80 BS - 100 BS - 110 BS — 125 BS
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EN1092-1 | EN1092-1
MVBL 40 221 | 232 | 280 | 28 | 47 | 140 | 120 | 240 | 45 | 453 | Mi6 | 125 | 8 | 24 | PNI6DN50 | PNI6DNS0 | 68
MVBL50 243 | 255 | 280 | 28 | 49,5 | 140 | 132 | 264 | 45 | 498 | Mi6 | 160 | 8 | 22 | PNI6DN80 | PNI6DN8O | 71
MVBL65 | 2855 | 297,5 | 280 | 28 | 49,5 | 140 | 132 | 264 | 45 | 583 | Mis | 180 | 8 | 24 | PN16DN100 | PN16DN100 | 86
MVBL70 300 | 317 | 360 | 35 | 62 | 180 | 160 | 320 | 60 | 617 | M16 | 180 | 10 | 30 | PN16DN125 | PN16DN125 | 128
MVBL 80 315 | 337 | 360 | 35 | 64 | 180 | 172 | 344 | 60 | 652 | Mi6 | 210 | 10 | 30 | PNI6DN125|PN16DN125 | 140
MVBL100 | 365 | 387 | 360 | 35 | 64 | 180 | 172 | 344 | 60 | 752 | M20 | 240 | 10 | 30 | PN16DN150 | PN16DN150 | 170
MVBL110 | 371 | 385 | 463 | 48 | 80 | 2315 | 195 | 390 | 80 | 756 | M20 | 240 | 14 | 42,5 | PN16DN150 | PN16DN150 | 234
MVBL125 | 415 | 428 | 463 | 48 | 79 | 2315 | 212,5 | 425 | 80 | 843 | M20 | 295 | 14 | 42,5 | PN1ODN200 | PNLODN200 | 280
MVBL150 | 470 | 483 | 463 | 48 | 79 | 2315 | 2125| 425 | 80 | 953 | M20 | 295 | 14 | 42,5 | PN10DN200 | PNIODN200 | 311
MVBL175 | 507 | 531 | 483 | 60 | 112 | 2415 | 188 | 376 | 76 | 1038 | M20 | 295 | 18 | 53 | PN10DN200 | PN10DN200 | 414
Dimensiones (mm)
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DIMENSIONES

Grupo estandar
MVBL 40 - 50 - 65 -70 - 80 - 100 - 110
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Modelo Salida Peso
A B C E F G H 1 L(* M N (o] P R S
soplante o 0 Q @Dm (Kg)(**)
MVBL 40 810 550 114 146 8 50 430 617 | 846 318 160 40 891 85 798 530 74 (DN 65) 146
MVBL 50 887 650 115 122 8 50 510 774 | 844 276 160 65 1069| 85 836 656 115 (DN 100) 222
MVBL 65 887 650 115 122 8 50 510 784 | 866 276 160 65 1079| 85 836 615 115 (DN 100) 240
MVBL 70 905 650 115 140 8 50 510 840 | 920 276 160 65 1135| 85 836 640 115 (DN 100) 282
MVBL 80 998 700 140 158 16 95 560 874 11040 310 220 80 1229| 160 965 720 140 (DN 125) 388
MVBL 100 998 700 140 158 16 95 560 874 11040 310 220 80 1229| 160 965 670 168 (DN 150) 430
MVBL 110 1010 700 140 170 16 95 560 920 |1040 310 220 80 1275| 160 965 700 168 (DN 150) 494
(*) Lamedida L se da, a modo indicativo para el motor de mayor potencia Dimensiones (mm)

(**) Los pesos no incluyen el motor eléctrico
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DIMENSIONES

Grupo estandar

MVBL 125 - 150 - 175

Modelo Salida Peso
*

soplante A B C E @F G H | L(*) M N (o} P Q R S #Dbm (Kg)(**)

MVBL 125 1274 | 550 60 115 16 95 750 | 1147 |1371| 446 250 180 [1582| 160 1291 1010 215 (DN 200) 684

MVBL 150 1274 | 550 60 115 16 95 750 | 1147 |1371| 446 250 180 [1582| 160 1291 955 215 (DN 200) 714

MVBL 175 1270 | 550 60 111 16 95 750 |1123]1393| 446 250 180 [1558| 160 1291 945 215 (DN 200) 870

(*) Lamedida L se da, a modo indicativo para el motor de mayor potencia

(**) Los pesos no incluyen el motor eléctrico
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DIMENSIONES

Grupo insonorizado
MVBL 40C -50C -65C -70C -80C -100C -110C -125C - 150C - 175C
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Modelo Salida Peso

soplante A B c E |nx@F| H L M N o P gom <) ¢
MVBL40C 1000 976 12 146 | 4x10 | 740 1100 100 | 287 265 1100 74 (DN 65) 310
MVBL 50 C 1100 | 1076 | 12 146 | 4x10 | 990 | 1350 33 | 287 278 1347 | 115(DN100) | 426
MVBL 65 C 1100 | 1076 12 146 | 4x10 | 990 1350 33 287 278 1347 115 (DN 100) 445
MVBL70C 1100 | 1076 12 146 | 4x10 | 990 1350 33 287 278 1347 115 (DN 100) 510
MVBL80C 1300 | 1276 12 146 | 4x10 | 1140 | 1500 38 347 368 1500 140 (DN 125) 665
MVBL 100 C 1300 | 1276 12 146 | 4x10 | 1140 | 1500 40 347 368 1500 168 (DN 150) 705
MVBL110C 1300 | 1276 12 146 | 4x10 | 1140 | 1500 40 347 368 1500 168 (DN 150) 771
MVBL125C 1500 | 1384 25 150 | 6x21 | 1640 | 2000 33 413 322 1910 215 (DN 200) | 1270
MVBL 150C 1500 | 1384 25 150 | 6x21 | 1640 | 2000 33 413 322 1910 215 (DN 200) | 1300
MVBL175C 1500 | 1384 25 150 | 6x21 | 1640 | 2000 33 413 322 1910 215 (DN 200) | 1455

(*) Los pesos no incluyen el motor eléctrico

Dimensiones (mm)
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EL SISTEMA DE CONTROL MARPA ® Smart Control

MARPA®SmartControl es un sistema especialmente desarrollado para controlar y gestionar el funciona-
miento de los soplantes de émbolos rotativos MARPA®

Caracteristicas principales

Integracidn total del panel de automatizacion, PLC, dis-
positivos de seguridad eléctrica e instrumentacion dentro
de la cabina de insonorizacidn;

Cableado de instrumentos y dispositivos de seguridad
eléctrica realizado directamente en fabrica

Pantalla tactil de tipo industrial con graficos e infor-
macion facil de entender

Regulacion manual o automatica de la frecuencia de
potencia del motor mediante control PID; la regulacion
de frecuencia se basa en sefiales de un sensor montado
directamente en la mdquina o instalado lejos del sistema

& ERRED

Presién de entrada 989[mbar] .
Presion de salida 300[mbar] l
Temperatura de entrada 23[°C] é
Temperatura de salida 75[°C] —
L]
Frecuencia del motor I“Islgii?" E
I
_ 40[%) | -1000[h]
Potencia del motor “"""“
L | @marpe

Instrumentacion estandar

Sensor de presion de salida
Sensor de presion de entrada
Sensor de temperatura de salida
Sensor de temperatura de entrada

Control y monitorizacion de los principales parametros
operativos del soplant

Facilidad para configurar sefiales de E / S para configura-
ciones personalizada

Registro de eventos y operacion para analisis en tiempo
real y para poder buscar facilmente fallos / anomalias
Registro de mantenimiento y generacion de una sefial de
alarma en cada “ check point” alcanzado

Manual de usuario OEM disponible en formato electrdnico
directamente dentro del PLC

- - Gréfico histérico
1000 = ]
«.0 l
®0.0
L= G
mul —
ol = P —
400 ——
30 —
200 —_—
100 m—
3 ==
- 0800 00:00 1000 11:00 1200 13:00 14:00 15:00 1600 17:00 —
= . geress;)il;a . Oxigenacion -1000 [h
= B e
Start
P e
Stop Sistema parado ‘] marpa

Instrumentacion opcional

Sensor de medicion de oxigeno disuglto

Sensor de temperatura del aceite de lubricacion de los
engranajes de distribucion y del cojinete.

Sensor de temperatura del bobinado del motor

marpa—




MARPA® SmartControl: Logica de control

El sistema MARPA SmartControl ha sido desarrollado para poder:

Ajustar la velocidad de rotacion del soplante de
forma sencilla y rapida, evitando asi la insta-
lacion y programacion de un “controller” de au-
tomatizacion. El software permite el uso de los
siguientes tres programas operativos especificos 3.
parametrizables:

preestablecidos v  totalmente

1. Programa de modulacion de la velocidad de
rotacion del soplante basado en el “feedback”

generadopor lainstrumentacion externa; el pro-

grama ha sido creado especificamente para acop-
larse conunasonda de medicion de oxigeno disuelto;

Gestion de las sefiales de alarma y emergencia provenien-
tes de los dispositivos de seguridad instalados, es decir:

1. Exceder el
presion en la
2. Exceder el valor del
en la aspiracion
3. Exceder el valor del
peratura  en la

valor  del
salida
umbral

umbral
salida

Exceder el valor umbral de temperatura en
la aspiracion del soplante (es decir, la tem-
peratura dentro de la cabina de insonorizacion)

Caracteristicas generales del
sistema eléctrico

Fuente  de  alimentacion  del
cuadro de automatizacién: 230V
1F + N o 400V 3F + N 50Hz
Cableado realizado con cables blindados
para su uso en presencia de un inversor
Entradas analdgicas 4-20 mA para
sefiales de instrumentacion, equipadas
con acoplamiento rapido M12 de 4 polos
E /S para retroalimentacion y gestidn
de senales de emergencia prove-

nientes  del inversor
Interruptor de linea y en-
clavamiento de puertas
instalados directamente en
el cuadro de automatizacidn
Seta  de  emergencia
instalada en el later-
al de la pantalla tactil

Programa

2. Programa de modulacion de la velocidad de rotacion
del soplante en base al “feedback” generado por la sonda
de presion de salida, para evitar [a sobrecarga del motor
eléctrico en caso de contrapresion excesiva del sistema;

“ciclo de

tro”, diseiado para aumentar la velocidad de rot-

acion del soplante hasta un valor preestablecido, al
alcanzar un valor preestablecido de la presion de salida

retrolavado del fil-

Horas de funclonamlento: 9999|[h] '&
| ——]
—_
Serviclo maquina: Estandar —"]
=
—
Intervalo Mantenimlento: e
=
- Comprobar el estado de las correas S
- Controlar la tensién de las correas y. —
24(n) 8i 88 necesario, volver a tensarlas
- Controlar el elemento filtrante ‘1000“\]
oy ) )
l Estado: @ ma rPa

e

mlts

LA

ol

wm

umbral de £

soplante g::
de vacio
soplante
de tem-

soplante @

vacuum

marpa

Microinterruptores en las  puertas
de apertura de la cabina de inso-
norizacién para interrumpir el sumin-
istro de electricidad en caso de aper-
tura con la mdquina en funcionamiento

(@ marpa__




DEPRESORES DE EMBOLOS ROTATIVOS. Series MVBL-V

Caracteristicas técnicas y de construccion del grupo depresor

Grupo estandar

Los depresores de émbolos rotativos MARPA® se suminis-
tran normalmente completos con un silenciador de descar-
gaintegrado en la base de soporte y un filtro de aspiracion
La transmision de movimiento entre la maquina y el
motor eléctrico se realiza mediante correas y poleas; el
tensado de las correas es automdtico gracias al carro

Los equipos estdndar se completan con vdlvula de
ruptura de vacio, vdlvula de retencion, soportes
antivibracion, mangueras  flexibles de entra-
da y salida y carcasa protectora de la transmision
Bajo pedido, se dispone de vacudémetro y silenciador
adicional para instalar en el escape de la mdquina.

hasculante sobre el que estd montado el motor eléctrico
Grupos insonorizados

un rdpido control de las condiciones
de funcionamiento de la maquina;
Termdmetros, vacuostatos y termo-
statos estan disponibles bajo pedi-
do v los grupos pueden equiparse
con un sistema de carga y des-
carga rapida de aceite lubricante.

Losgruposdepresoressepuedensum-
inistrar con cabina de insonorizacidn
Las cabinas tienen su propia base,
sobre laque se fija el grupo estdndar,
y se completan con ventilador de ex-
traccion de aire, vacuometro e indi-
cador de obstruccion del filtro para

Aplicaciones y ventajas anarpa l

Los depresores de émbolos rota- los I6bulos y entre los I6bulos y
tivos MARPA se utilizan en todas el estator. No es necesaria nin-
aquellas aplicaciones donde se re-  guna lubricacion de las camaras
quieren caudales superiores a los de por las que se transporta el gas,
las maquinas de canal lateral y has- que, por tanto, queda total-
ta 4200 m3/h, con depresiones de  mente libre de aceite lubricante.
aspiracion de hasta -500 mbar g. [

Las aplicaciones mas tipicas son: . .
P P Los depresores de émbolos rotativos MARPA cumplen con las normas generales ex-

igidas por las Directivas europeas 2006/42 (Maquinas), 2014/35 (Baja tension),

2014/30 (Compatibi-
Ejecucion de acuerdo con la
Directiva 2014/34 / UE (ATEX

lidad electromagnéti-
ca) y las normas ar-
monizadas aplicables.

Los equipos estandar e insonorizados para aire tam-

hién estdn disponibles en ejecucion para Zona 2 y

22 de la Directiva Europea 2014/34 / UE (ATEX)

(@ marpa__

Transporte neumatico bajo vacio
Recuperacion del subsuelo
Extraccion de gases inertes de
tanques

Durante el funcionamiento de los de-
presores no hay contacto entre los ém-
holos. Por lo tanto, no hay friccion entre




DIMENSIONES

Grupo estandar
MVBL-V 40 - 50 — 65 -70 - 80 —100 — 110

g0,

Modelo ” Entrada Salida Peso

depresor A B C E oF G H I L(*) M N (o] P Q R S oDa oDm (Ke)(**)
MVBL-V 40 940 | 550 | 114 | 272 8 50 430 | 572 | 818 300 160 40 858 85 780 588 74 (DN 65) 74 (DN 65) 130
MVBL-V 50 1049 | 650 | 115 | 295 8 50 510 | 774 | 844 286 160 65 | 1092 | 85 845 654 115 (DN 100) | 115 (DN 100) 232
MVBL-V 65 1049 | 650 | 115 | 295 8 50 510 | 784 | 866 286 160 65 11092 | 85 845 654 115 (DN 100) | 115 (DN 100) 243
MVBL-V 70 1049 | 650 | 115 | 295 8 50 510 | 799 | 920 296 160 65 |1092 | 85 845 668 115 (DN 100) | 115 (DN 100) 310
MVBL-V 80 1195 | 700 | 140 | 378 16 95 560 | 874 |1064| 320 220 80 | 1246 | 160 980 680 140 (DN 125) | 168 (DN 125) 420
MVBL-V 100 1195 | 700 | 140 | 378 16 95 560 | 874 [1064[ 320 220 80 |[1246 | 160 980 680 140 (DN 125) | 168 (DN 150) 466
MVBL-V 110 1293 | 700 | 140 | 378 16 95 560 | 889 |1141] 330 220 80 | 1246 | 160 980 680 168 (DN 150) | 168 (DN 150) 521

(*) Lamedida L se da, a modo indicativo para el motor de mayor potencia

(**) Los pesos no incluyen el motor eléctrico

Dimensiones (mm)
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DIMENSIONES

Grupo estandar
MVBL-V 125 -150 - 175

Modelo A B cleler| s " | | m N o P Q R s Entrada Salida Peso

depresor @Da @Dm (Ke)(**)
MVBL-V 125 | 1457)1100| 60 |297| 16 | 80 | 750 | 1147 |1401| 456 | 250 | 180 |1602| 160 | 1352] 985 | 215 (DN 200)| 215 (DN200)| 692
MVBL-V 150 | 1457]1100| 60 |297| 16 | 80 | 750 | 1147 |1401| 456 | 250 | 180 |1602| 160 | 1352] 985 | 215 (DN 200)| 215 (DN 200)| 720
MVBL-V 175 | 1457]1100| 60 |297| 16 | 80 | 750 | 1123 |1401] 456 | 250 | 180 | 1602 | 160 | 1352 | 985 | 215 (DN 200) | 215 (DN 200) 884

(*) Lamedida L se da, a modo indicativo para el motor de mayor potencia

(**) Los pesos no incluyen el motor eléctrico

Dimensiones (mm)
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DIMENSIONES

Grupo insonorizado
MVBL-V 40C -50C - 65C -70C - 80C -100C - 110C - 125C - 150C - 175C
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Modelo A B C £ | nxor| 6 H | L M N o p Entrada Salida Peso

depresor @Da @Dm (Kg) (*)
MVBL-Va0oC | 1000 | 976 | 12 | 80 | 4x10 [146]| 740 | 857 |1100| 57 |287] 253 | 1100 74 (DN65) 74 (DN 65) 290
MVBL-V50C | 1100 [ 1076 12 | 80 | 4x10 [146] 990 | 1056 |1350| 43 [287] 278 ] 1347 | 115(DN100) | 115 (DN 100) | 432
MVBL-V65C | 1100 [ 1076 12 | 80 | 4x10 |146]| 990 | 1056 |1350| 43 |287] 278 ] 1347 | 115 (DN 100) | 115 (DN 100) | 466
MVBL-V70C | 1100 [ 1076| 12 | 80 | 4x10 [146]| 990 | 1056 |1350| 43 |287] 278 | 1347 | 115 (DN100) | 115 (DN100) | 515
MVBL-V80C | 1300 [ 1276 12 | 80 | 4x10 [146] 1140 | 1221 | 1500| 48 |347] 368 | 1500 | 140 (DN125) | 168 (DN150) | 667
MVBL-V100C | 1300 | 1276 12 | 80 | 4x10 [146| 1140 | 1221 | 1500 50 [347]| 368 | 1500 | 140(DN125) | 168 (DN 150) | 708
MVBL-V110C | 1300 | 1276 12 | 80 | 4x10 [146| 1140 | 1221 | 1500 50 [347]| 368 | 1500| 168 (DN150) | 168 (DN150) | 775
MVBL-V125C | 1500 | 1384 25 | 90 | 6x21 |[150]| 1640 | 1560 | 2000| 48 [413] 322 ]| 1910] 215(DN200) | 215 (DN 200) | 1280
MVBL-V150C | 1500 | 1384 25 | 90 | 6x21 [150| 1640 | 1560 | 2000] 48 [413] 322 ]| 1910]| 215 (DN200) | 215 (DN 200) | 1310
MVBL-V175C | 1500 | 1384 25 | 90 | 6x21 |[150| 1640 | 1560 | 2000| 48 [413] 322 ]| 1910]| 215 (DN200) | 215 (DN 200) | 1477

(**) Los pesos no incluyen el motor eléctrico Dimensiones (mm)

@

mar

vacuum

pa_




Silenciador adicional en la salida de los depresores MVBL- V

La descarga de los depresores de émbolos rotativos siempre debe estar conectada a un tubo de sali-
da. Para reducir el ruido producido en la descarga de los grupos MVBL - V, se puede suministrar un silen-
ciador suplementario. Este silenciador permite una notable amortiguacion actstica gracias a la rotura de las on-
das sonoras. Dependiendo del lugar de instalacion, la salida del silenciador podria conectarse a un tubo de salida.
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silenciador depresor Kg)
SM 65 MVBL-V 40 375 | 384 966 250 |250 12 390 287 | 165 76 76 33
MVBL-V 50
SM 100 MVBL-V 65 443 | 427 1232 300 |250 12 440 287 | 208 114 | 114 46
MVBL-V 70
MVBL-V 80
SM 150 MVBL-V 100 641 | 600| 1672 500 |300 12 640 347 | 306 168 | 168 90
MVBL-V 110
MVBL-V 125
SM 200 MVBL-V150 | 709 |644| 2173 | 550 [400| 12 690 | 413 | 349 219 | 219 142
MVBL-V 175
Dimensiones (mm)
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Calle Esla, n°60, vial 2, 08223 Terrassa, Barcelona

+34 937 841 268
info@marpavacuum.com
https://marpavacuum.com




